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General-purpose input/output

* Obecne vstupne/vystupni rozhrani

 Hodnoty 0/1, které odpovidaji napéti podle
pouzité logiky

« Jednotlive konektory (pins) mohou mit specialni
funkci






Specialni funkce

Digital

12C

- Vice sbérnic

- Vestaveny pull-up rezistor 1k8
SPI

- Dvakrat CE

- Dalsi je treba feSit manualné
PWM

- Jeden HW PWM

UART



Zakladni GPIO (puvodni desky)

3.3V 1] 2|5V
GPIO 2 i2C SDA 3 |14 |5V
GPIO 3 i2C SCL 5 | 6 |GND
GPIO 4 7 | 8 | UART Tx
GND 9 | 10 | UART Rx
GPIO 17 11 | 12 | PWM GPIO 18
GPIO 27 13 | 14 | GND
GPIO 22 15 | 16 GPIO 23
3.3V 17 | 18 GPIO 24
GPIO 10 | SPI MOSI 19 | 20 | GND
GPIO 9 | SPI MISO 21 | 22 GPIO 25
GPIO 11 | SPI SCLK 23 | 24 | SPICEO GPIO 8
GND 25 | 26 | SPICE1 GPIO 7




RozsSireni GPIO (+ desky)

HAT ID EEPROM SDA 27 | 28 | HAT ID EEPROM SCL
GPIO 5 29 | 30 |GND
GPIO 6 31 | 32 GPIO 23
GPIO 13 33 | 34 |[GND
GPIO 19 35 36 GPIO 16
GPIO 26 37 | 38 GPIO 20
GND 39 | 40 GPIO 21




DEMO - interaktivni rozloZeni pinu



Textova konzole na UART

Vychozi nastaveni
Pin 8 (Tx) a 10 (Rx)
_ze vypnout pomoci nastroje raspi-config

P0ozor na napeti!



DEMO — textova konzole na UART



Blikani LED — HW Hello World!

» Pripojte LED a rezistor na GPIO pin
« Nastavte GPIO pin na vystup
o Zapisujte 0/1



DEMOQO — Hellow World!



Zakladni konfigurace

Systém
- GPIO funguje bez nastavovani

- 12C, SPI nebo One Wire

 Device Tree
 Moduly jadra

C, bash — knihovna WiringPi
Python — balicek python-smbus, knihovna spidev
Ruby — balicek ruby-dev a gem wiringpi



[etc/modules

# /etc/modules: kernel modules to load at boot time.

snd-bcm2835

# SPI devices

spi-dev

# I2C devices

i2c-dev

# 1-Wire devices

wl-gpio

# 1-Wire thermometer devices

wl-therm



DEMO — 12C






DEMO - teplomer DS18B20



Omezeni

3,3V

Omezeny proud

Chybi ADC

Chybi hodiny realného casu

Jedno hardwarowe PWM



3,3V

* Pouzivejte vhodné periférie
- Pozor na periferie pro Arduino

* Prevodniky logickych drovni



Omezeny proud

* Pouzivejte samostatné napajeni
* Tranzistorovy spinac nebo néeco

Oro periférie
nodobného

Autor: Andreas B Mundt, CC A-SA



PWM

» Externi moduly

e Softwarova simulace
- DMA
- Python: knihovha RPIO.PWM



ADC, hodiny realneho Casu

e Externi modul

- RUzni dodavatelé
- DIY

« Typicky komunikuji pomoci sbérnice 12C



PICAXE

Mikrokontrolér postaveny na PIC
Velmi levné
Programovaci jazyk BASIC

Neni treba specializovany programator
— Sériovy port, 2x rezistor

Rada X2 podporuje rezim I12C Slave



DEMO - PICAXE
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Zdroje

0:/lelinux.org/RPi_Low-level peripherals
0://pl.gadgetoid.com/pinout/pin3_gpio0
0://wiringpi.com

0://lwww.adafruit.com
0://www.hobbyrobot.cz

0://lwww.picaxe.com
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